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Lisatietoja, yksityiskohtaiset tulokset ja avointa dataa

* Projektin raportit ja muita julkaisuja osoitteessa L3Pilot.eu/downloads

» Avoimia datoja osoitteessa L3Pilot.eu/data
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Evaluoinnin painopisteet

Pilot

Driving Automation

. toiminta-
alueensa sisalla erilaisilla
automaattiajamisen jarjestelmilla

* Moottoritiet, kaupunkiymparistd ja pysakdinti

* Ajoneuvo ja kayttaja

Exiting road: dynamic GNNS troffic conditions: unusual
Challenges Merging rain, snow  troffic signs occlusions  scenarios obstacles, accident etc.
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automaattiajamisen
jarjestelmille

Moottoritiet ja kaupunkiymparisto
Ajoneuvo ja kayttaja

vav ™C T™C High Big data Teleoperation:
Cooperative V2| val precision  mining, ML for remote fleet
ablers Manouvering HD Map positioning safe trajectory management system
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Uusia lahestymistapoja ja nakdkulmia, pohjana hyviksi havaitut kaytannot

«  Opit

- Kaytannossa testatut hyvat toimintatavat, tunnistetut jatkokehitysalueet

« Keratyt aineistot: ulkoiset ja sisaiset

 Aineiston kasittelyn prosessit ja tyOkalut

« Uusimmat tieteelliset menetelmat,
tekniikat ja tyokalut

«  Kumppanuudet

Seuraa: Hi-Drive.eu
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Kysymyksia & vastauksia
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Thank you for your kind attention.

Satu Innamaa

VTT Technical Research
Centre of Finland, Ltd.
satu.innamaa@vtt.fi

This project has received funding from the European Union’s Horizon 2020
research and innovation programme under grant agreement No 723051.
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