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See SAE document J3016, “Taxonomy and Definitions for Terms Related to Driving Automation Systems for
01.12.2021 TransDigin webinaari On-Road Motor Vehicles”, revised 2016-09-30, see also http://standards.sae.org/j3016 201609
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Projektin rakenne

VOLKSWAGEN S p'l Project management
and promotion

Project & Innovation Management

Code of Practice

Piloting
v Sp3 preparation

Methodology
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Fleet: Pilot Preparation & Support Data: Pilot Tools & Data

Piloting
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FESTA-menetelman mukauttaminen L3Pilottia varten

FESTA Implementation Plan adapted to L3PILOT

PREPARE (i)

Pilok

Driving Automation

LEGAL ASPECTS &
CYBER-SECURITY
(iv)

-
Pre-tests

Tests

DRIVE (ii)

EVALUATE (iii)

Impact on safety, mobility,
efficiency and environment

Methodology



Evaluoinnin nakokulmat

Single &
& Vehicle && Fleet

Frequency of
o relevant situations

Interaction

Cost benefit

Environmental impact
Safety impact

Intercultural differences

Impact Evaluation

User Evaluation

Transition

Acceptance Long-term effects
- of control
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Traffic Evaluation driving situations behaviour
Individual data Fleet data center Aggregated data

Data Management (vehicle data) (vehicle data and PlIs) (Pls)

Pilot @
01.12.2021 TransDigin webinaari = S / Methodology



...................
v [km/h]
THW [secl
scenario

Skenaariopohjainen evaluointi

Car follow

* Miten erilaiset ajotapahtumat (esimerkiksi

Free driving

ajoneuvonseuranta ja kaistanvaihdot) ja niiden AR nzn
toistumistiheys eroavat automaattiajamisen ¥ W% 2 % L e T %
aikana suhteessa ihmiskuljettajaan? s i st s s i o
[sec]
- Miten automaattiajaminen vaikuttaa... | e = o e

* liikenteen sujuvuuteen
+ paastoihin ja energian kulutukseen
« liikenneonnettomuuksien riskiin ja vakavuuteen

...erilaisissa liikenneskenaarioissa'?

* Mika on naiden skenaarioiden

Liikenneskenaario kattaa tietyn tiejakson, jolla on

toistuvuustiheys Euroopan tasolla? tietyt ominaisuudet (fyysiset ominaisuudet,

nopeusrajoitus, likennemaara, levinneisyysaste)

* Mika on kokonaisvaikutus Euroopan tasolla?

01.12.2021 %ﬂgﬂﬁmm Methodology



Kasitteita

20 eri automaattiajamisen prototyyppifunktiota, joita kdytettiin kenttdkokeissa
15 pilotissa moottoriteilla ja kaupunkiymparistossa ajamiseen seka pysakoimiseen

« Kaytettiin pilottiaineiston analysoinnissa

* Funktiot ryhmiteltiin analyysia varten ja eri piloteista tuotetut indikaattorit
yhdistettiin analyysissa

Tulevaisuuden funktiot silloin, kun ne ovat laajasti kdytbsséa, oletuksena,
etta funktiot kehittyvat viela L3Pilotissa testatuista prototyypeista

+ Kaytettiin vaikutusarvioinnissa, olennaista tulevaisuuden ODD

01.12.2021 %’Lﬂﬂ'gﬂfmm Methodology



Ohjelma

L3Pilot ja johdanto — Satu Innamaa

Paatuloksia
« Liikkumisvaikutukset ja kayttohalukkuus — Esko Lehtonen
* Sujuvuus- ja ymparistovaikutukset — Elina Aittoniemi
* Liikenneturvallisuusvaikutukset — Anne Silla

L3Pilotista Hi-Driveen — Satu Innamaa

Kysymyksia & vastauksia
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Thank you for your kind attention.

Satu Innamaa
Satu.Innamaa@uvtt.fi
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