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Automaattiajamisen SAE-tasot L3Pilotissa

See SAE document J3016, “Taxonomy and Definitions for Terms Related to Driving Automation Systems for 
On-Road Motor Vehicles”, revised 2016-09-30, see also http://standards.sae.org/j3016_201609
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L3Pilot lukuina
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This project has received funding from the 
European Union’s Horizon 2020 research and innovation 

programme under grant agreement No 723051.Supported by

34 PARTNERS, among them OEMs, suppliers, 
research, SMEs, insurers, authorities and user groups

€36 million FUNDING

€68 million BUDGET 50 months DURATION, starting in September 2017 

12 COUNTRIES involved: Austria, Belgium, France, Finland, Germany, Greece, 
Italy, Netherlands, Norway, Sweden, Switzerland, UK
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Partnerit
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Pilotteja ympäri Eurooppaa
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Applications



Projektin rakenne
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FESTA-menetelmän mukauttaminen L3Pilottia varten
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Evaluoinnin näkökulmat
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Skenaariopohjainen evaluointi

• Miten erilaiset ajotapahtumat (esimerkiksi 
ajoneuvonseuranta ja kaistanvaihdot) ja niiden 
toistumistiheys eroavat automaattiajamisen 
aikana suhteessa ihmiskuljettajaan?

• Miten automaattiajaminen vaikuttaa…
• liikenteen sujuvuuteen
• päästöihin ja energian kulutukseen
• liikenneonnettomuuksien riskiin ja vakavuuteen

…erilaisissa liikenneskenaarioissa1?

• Mikä on näiden skenaarioiden 
toistuvuustiheys Euroopan tasolla?

• Mikä on kokonaisvaikutus Euroopan tasolla?

11

1Liikenneskenaario kattaa tietyn tiejakson, jolla on 
tietyt ominaisuudet (fyysiset ominaisuudet, 
nopeusrajoitus, liikennemäärä, levinneisyysaste)
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Käsitteitä

• Pilotoidut funktiot: 
20 eri automaattiajamisen prototyyppifunktiota, joita käytettiin kenttäkokeissa 
15 pilotissa moottoriteillä ja kaupunkiympäristössä ajamiseen sekä pysäköimiseen

• Käytettiin pilottiaineiston analysoinnissa
• Funktiot ryhmiteltiin analyysiä varten ja eri piloteista tuotetut indikaattorit 

yhdistettiin analyysissä​

• Valmiit funktiot: 
Tulevaisuuden funktiot silloin, kun ne ovat laajasti käytössä, oletuksena, 
että funktiot kehittyvät vielä L3Pilotissa testatuista prototyypeistä​ 

• Käytettiin vaikutusarvioinnissa, olennaista tulevaisuuden ODD
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Ohjelma

• L3Pilot ja johdanto – Satu Innamaa​

• Päätuloksia​
• Liikkumisvaikutukset ja käyttöhalukkuus – Esko Lehtonen​
• Sujuvuus- ja ympäristövaikutukset – Elina Aittoniemi​
• Liikenneturvallisuusvaikutukset – Anne Silla​

• L3Pilotista Hi-Driveen – Satu Innamaa​

• Kysymyksiä & vastauksia​
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Thank you for your kind attention.

This project has received funding from the European Union’s Horizon 2020
research and innovation programme under grant agreement No 723051.

www.L3Pilot.eu Twitter@_L3Pilot_ LinkedInL3Pilot

Satu Innamaa
Satu.Innamaa@vtt.fi
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