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Miksi automaattiautot eivät ratkaise 
kaikkia liikenneturvallisuuden ongelmia?

1. Liikenne on monen tekijän summa ja kompromissi

2. Ajokulttuuri ja asenteet

3. Suomen haastavat olosuhteet

4. Tutkimustuloksia mahdollisista turvallisuusvaikutuksista



1. Liikenne on monen tekijän summa ja kompromissi

• Monta tekijää, joita tienkäyttäjät, tienpitäjät ja poliitikot tavoittelevat

• Esim. liikenteen sujuvuus, liikennemäärän maksimointi, 

saavutettavuus, matka-aika, ympäristö, liikenneturvallisuus

• Mikä on liikenneturvallisuuden painoarvo nyt ja jatkossa?

• Voidaanko turvallisuutta parantaa selvästi automaattiautojen

käyttöönotolla antamatta periksi muissa tavoitteissa?



1. Liikenne on monen tekijän summa ja kompromissi

• Alkuvaiheessa automaattiautoilla rajoitteita (esim. vuorovaikutus). 

• Case: Miten toimitaan suojatietä lähestyttäessä, kun samaan aikaan

jalankulkija kävelee suojatietä kohti jalkakäytävällä?

Mitä AV tekee?

-Pysähtyy?

-Hidastaa nopeutta?

-Ei mitään?



2. Ajokulttuuri ja asenteet

• Kuolemaan johtaneiden moottoriajoneuvo-onnettomuuksien aiheuttajista

• 26% alkoholin ja 9% huumeiden vaikutuksen alaisena

• 36% vähintään 10km/h ylinopeutta

• 50%:lla taustalla vähintään yksi liikennerikkomus 

• 20% iältään 24-vuotiaita tai nuorempia 

• 20% klo 24-06 ja 20% lauantaina (lähde: OTI)

• Haluavatko ko. kuljettajat istua automaattiauton kyydissä vai ajaa itse?

• Tarvitaan muutos asenteissa, jotta turvallisuus paranisi!  



3. Suomen haastavat olosuhteet

• Lumi, jää, sohjo, pimeys jne.

• Tie- ja katutyöt

• Noin kolmannes tieverkosta päällystämättömiä teitä

• Yksityisteitä noin 350 000 km
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4. Tutkimustuloksia automaattiautojen mahdollisista 

turvallisuusvaikutuksista

• Tutkimuksissa on tyypillisesti rajoitettu yksittäiseen osa-alueisiin ja yleensä 

tarkasteltu konflikteja:

• Valta- ja moottoritiet: -90%…-94% (konfliktit), -95% (peräänajoriski)

• Kaupunkialue: -84% (onnettomuudet)

• Kiertoliittymät: -64%...-98% (konfliktit) 

• Muita liittymiä: -4%...-100% (konfliktit), 

• Jalankulkijat: -36%...-98% (onnettomuudet)

• Pyöräilijät: -7% (konfliktit)

• Henkilöautot (+muut kevyet autot): -19%...-74% (konfliktit/onnettomuudet) 



Miksi automaattiautot eivät ratkaise 
kaikkia liikenneturvallisuuden ongelmia?

• Liikenneturvallisuutta on priorisoitava, jotta automaattiautojen hyödyt 

todella realisoituvat

• Mitä monipuolisemmissa tieympäristöissä ja olosuhteissa 

automaattiauto käytettävissä, sitä paremmat turvallisuusvaikutukset

• Mahdollisuus ottaa ajoneuvo kuljettajan hallintaan voi vaikuttaa 

huomattavasti turvallisuusvaikutuksiin


